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SYSTEM SYGNALIZACIJI POZARU

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

1. Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru instalacji systemu sygnalizacji pozaru w
segmencie tozkowym w Szpitalu Miejskim w Zorach przy ul. Dabrowskiego
20.

1.2 Zakres stosowania specvyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robot objetych specyfikacija

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza
prowadzenia robot przy wykonaniu nastepujacych prac:
* wykonanie tras kablowych 1 utozenie kabli
* montaz i podigczenie elementdw systemu
* rozruch i oprogramowanie systemu
= przeszkolenie obstugi

1.4 Ogbdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa, specyfikacjami Technicznymi,
obowigzujacymi normami oraz poleceniami Nadzoru Inwestycyjnego.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ,,Ogdlne
wymagania techniczne”.




2. Materialy

2.1 Rodzaj materialéw

Podstawowe elementy 1 urzadzenia stanowigce kompletny system
spelniajagcy wymagania postawione w zalozeniach projektowych nalezy
dobiera¢ zgodnie z wykazem materialbw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy moga by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod
warunkiem zastosowania S$cistych odpowiednikow posiadajacych wymagane
atesty lub certyfikaty. W przypadku wystapienia konieczno$ci zmiany systemu
decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora. Wymagane sg
pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie
zostang ujete wskazowki co do wykonania zmiany.

2.2 Warunki dostawy

Materialty 1 urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub
autoryzowanych dystrybutorow zgodnie z punktem 2.1. Wykonawca powinien:
= dokona¢ uzgodnien dotyczacych rytmiczno$ci dostaw wynikajacej z
harmonogramu rob6t
= zagwarantowac sobie dostep do wynikéw badan petnych i niepelnych
oraz specjalnych, wykonywanych przez producenta
= zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

2.3 Transport 1 skfadowanie

Zastosowane materiaty nie wymagaja szczegolnych warunkéw transportu
1 sktadowania. Nalezy stosowac si¢ do zalecen producenta.

2.4 Kontrola jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materialow uzytych do
realizacji robdt. Wykonawca zobowigzany jest do oceny jako$ci materialow
dostarczanych przez producenta i ich zgodno$ci z wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 specyfikacji technicznej na podstawie:

= rezultatéw badan pelnych wykonywanych przez producenta

» rezultatbw badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla

kazdej partii dostarczanej na budowe

= atestu (zaswiadczenia o jakosci)

= oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

» dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w

przypadku zgloszenia przez Nadzor Inwestorski watpliwosci



Potwierdzenie wlasciwosci materiatow 1 wyrobow z kazdej dostawy powinno
by¢ podane w:

= zaswiadczeniach z kontroli

= zapisach w dziennikach budowy

* innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w
deklaracje zgodnosci.

3. Sprzet

Wykonawca przystgpujacy do wykonania prac winien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych witasciwg to jest
spetniajacg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robot. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych prac, zarowno w miejscu tych
prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku 1 wyladunku materialow, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wplyng na jakos¢ wykonywanych robot. Materiaty
przewozone na S$rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
ich wytworce. Dodatkowe warunki prowadzenia transportu sg okreslone w
punkcie 2.3

5. Wykonanie robot

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem  wykonywania robot  kablowych  nalezy
przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podloza, zakonczenia robot stanu
surowego, 1 osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrolg zakonczenia
robot instalacyjnych. Podloze musi by¢ mocne, czyste, rOwne 1 suche.
Nieréwnos$ci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub wyréwnane
zaprawa.



5.2 Zasady og0lne

Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogolnych zasad
prowadzenia kabli. Nalezy szczeg6dlnie zwroci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie
byly prowadzone rownolegle do kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka
konieczno$¢ to w odlegtos$ci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy
wykonywa¢ w sposOb estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem
aranzacji pomieszczen.

5.3 Sposob wykonywania robot

5.3.1 Montaz centrali POLON 4900

Centrale nalezy instalowa¢ w widocznym, tatwo dostgpnym miejscu,
nieoswietlonym bezposrednio padajagcymi promieniami stonca, z dala od zrodet
ciepta. Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz 0 °C 1 wyzsza
niz +40 °C. Centrale przymocowuje si¢ do $ciany poprzez specjalng rame nosna,
dostarczang razem z urzadzeniem.

W poblizu centrali (w zasiggu wzroku) powinien by¢ zainstalowany reczny
ostrzegacz pozarowy.

5.3.2 Montaz gniazda G-40

Gniazdo do sufitu mocuje si¢ dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe
(zalecane kotki o srednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworow pod kotki
rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim
rozstawie otworow. Zty rozstaw otworoOw moze by¢ przyczyng zdeformowania
gniazda przy silnym dokrgceniu wkretow mocujacych. Miejsca podtaczania
poszczegolnych przewodow opisane sg na ztaczu.

5.3.3 Montaz czujek DUR 4046, TUP 4046

Czujki instaluje si¢ w gniazdach typu G-40. Montaz czujki w gniezdzie
polega na wlozeniu jej do gniazda 1 przekreceniu do momentu zatrza$nigcia go
w gniezdzie.

5.3.4 Montaz recznego ostrzegacza pozarowego ROP 4001M

Ostrzegacze w zalezno$ci od wykonania instaluje sie wewnatrz lub na
zewnatrz budynku, w miejscach tatwo dostepnych, dobrze widocznych, najlepie;j
w poblizu drog transportowych, na wysokosci 1200-1600 mm, zgodnie z norma
PKN -CEN/TS 54-14:2006 punkt 6.5.4. Rozmieszczenie otworéw do
mocowania (po przekatnej ) nalezy wytyczy¢ przy uzyciu szablonu — nie
uzywajac do tego celu samego ostrzegacza lub ramki maskujacej. Ostrzegacz

montuje sie na plaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkdéw rozporowych Z6 i
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wkretow z tbem walcowym, dostarczanych w komplecie z ostrzegaczem. Do
montowania ostrzegacza wtynkowo nalezy wywierci¢ wierttem koronowym do
muru otwor o $rednicy 80 mm (typowy otwdr pod puszke instalacyjng) i
gltebokosci minimum 22 mm. Do mocowania ostrzegacza natynkowo nalezy
zastosowac ramke maskujagcg RM-60-R.

5.3.5 Montaz wskaznika zadziatania WZ-31

Wskaznik zadziatania nalezy zainstalowa¢ w dobrze widocznym miejscu
na suficie. W tym celu nalezy wewngtrzng wypraske — podstawe - przymocowac
do $ciany za pomocag kotkéw lub wkretow o Srednicy 4mm, a nastgpnie
przewodami polaczy¢ zaciski wskaznika z odpowiednimi zaciskami gniazda
czujki.

5.3.6 Montaz zasilacza ZSP135-D

Szafke zasilacza nalezy przymocowaé¢ do $ciany wykorzystujac do tego
cztery otwory umieszczone w tylnej $cianie szatki. W przypadku koniecznosci
przeprowadzenia okablowania pomigdzy zasilaczem a $ciang nalezy
wykorzysta¢ dolgczone do wyposazenia zasilacza uchwyty.

5.3.7. Montaz elektrotrzymaczy

Procedura montazu elektrotrzymacza jest nast¢pujaca:

- elektromagnes zamontowa¢ za pomocg §rub M6 na $cianie

- zwore zamontowa¢ na drzwiach tak, aby powierzchnia korpusu byta
rownolegta do powierzchni zwory.

5.3.8. Montaz sygnalizatorow SAK-7

Sygnalizator sktada si¢ z dwoch czesci, z ktérych pierwsza jest wiasciwym
sygnalizatorem w obudowie wykonanej z tworzywa niepalnego ABS. Druga
czg$¢ - gniazdo jest elementem mocujagcym sygnalizator do sufitu lub $ciany
przy pomocy dwoch wkretow 1 kotkow rozporowych lub poprzez puszke PIP-
1A.W celu otwarcia sygnalizatora nalezy: trzymajac podstaweg dokonac obrotu
kloszem sygnalizatora w lewo, nastgpnie rozsung¢ klosz 1 podstawe.W celu
zamknigcia sygnalizatora nalezy dopasowa¢ do siebie wypusty oznaczone
czarnym kolorem, nastgpnie ztozy¢ sygnalizator oraz dokona¢ obrotu w
kierunku zaznaczonym strzatka .

5.3.9 Ukladanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez
czas 90 min.

Kable typu HTKSH PH90 do drzwi sterowanych ppoz. i do
sygnalizatorow akustycznych prowadzi¢ w rurkach Peschla pod tynkiem w ten
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sposoOb, aby zapewni¢ przykrycie je tynkiem o grubos$ci min. Smm lub w inny
sposob zapewniajacy odpowiednig wytrzymatos¢ pozarowg okablowania.

5.3.10 Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable
niepalne typu YnTKSYe 1x2x0,8 mm. Kable powyzsze nalezy uktada¢ pod
tynkiem albo w rurkach lub kanatach kablowych.



6. Kontrola jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ,, Ogolne
wymagania techniczne”. Kontrola polega na:

1) Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym
projektem i ustaleniami biezgcymi

2) Sprawdzeniu kompletnosci 1 estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym
projektem 1 ustaleniami biezagcymi. Ustala si¢ czy zastosowany materiat
jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy legitymuje si¢ deklaracja
zgodnos$ci lub certyfikatem zgodno$ci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

3) Sprawdzenie poprawnosci podiaczen zgodnie z dokumentacja techniczna.

4) Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez
przeprowadzenie prob 1 symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonac
naprawy usterek zgodnie z procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura
usuwania niezgodnos$ci , stosowane materialy powinny by¢ akceptowane przez
Nadzoér Inwestycyjny.

7. Obmiar robot

Ogoblne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,, Ogolne wymagania
techniczne”. Jednostkg obmiarowg jest 1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzadzen
1 elementdéw instalacji objetych niniejsza Specyfikacja Techniczna.

8. Odbior robot

Odbior robdt obejmuje:
® odbiodr robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
= odbidr ostateczny ( calego zakresu prac )
= odbior pogwarancyjny ( po uplywie okresu gwarancyjnego )

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdt na
podstawie wynikow pomiarow 1 badan jakosciowych. Odbior pogwarancyjny
dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej 1 funkcjonalnej instalacji
dokonanej przez Nadzér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogdlne zasady
odbioru robdt podano w specyfikacji ,, Ogélne wymagania techniczne”.

Podstawe odbioru roboét instalacyjnych stanowig nast¢pujace dokumenty:
» dokumentacja techniczna
= dziennik budowy
= zaswiadczenia o jakosci materiatbw 1 wyrobow dostarczonych na
budowe w postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci
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= protokoty odbioru materiatow 1 wyrobow

= protokoty odbioru poszczegolnych etapow lub elementow robot

= wyniki badan laboratoryjnych materialtow 1 wyrobow, jesli byty
zalecane przez Nadzor Inwestycyjny

= ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem
budynku

9. Podstawa platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Ogolne
wymagania techniczne”. Platno§¢ za wykonane prace objete niniejsza
specyfikacja nalezy przyjmowac¢ zgodnie z oceng jakos$ci uzytych materiatow 1
jakosci wykonania robot na podstawie wynikow pomiaréw i badan. Cena
wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac podanego w
punkcie 1.3

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale
sygnalizacji pozarowe]

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki dymu.
Czujki punktowe dziatajace z wykorzystaniem $wiatta
rozproszonego, S$wiatta przechodzacego lub jonizacji

PN-IEC  60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

1:2000 przedmiot 1 wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
41:2000 dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona

przeciwporazeniowa
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